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Liikuteltava rontgenlaite 

Esilla olevan keksinnon kohteena on liikuteltava rontgenlaite, johon kuuluu 
ainakin yhdella itsenalsesti kaytettyjen vetopyorien parilla ja niiden moottorieli- 
5 milia varustettu vaunu. jossa on ajokahva. johon kuuluu sivutangot ja niiden 
valilla ulottuva poikittaistanko. jossa laitteessa on lisaksi ajokahvan liikkeeseen 
reagcivat elimet, jotka ohjaavat moottorielimien toimintaa vaunun ohjaamiseksi 
haluttuun suuntaan. 

0 Liikuteltavaan rontgenlaitteeseen kuuluu vaunu, johon on liitetty rontgensateen 
lahde. rontgensateen vastaanottoelimet ja tarvittava ohjauselektroniikka ja 
mahdollisesti monitori esimerkiksi digitaalisesti tuotettujen rontgenkuvien tar- 
kastelemiseksi valittomasti. Kaytettaessa liikkuvassa rontgenlaitteessa akkuja 
tehonlahteena kasvaa laitteen paino ja se voi olla esimerkiksi suuruusluokkaa 

1 5 noin 300 kg, jolloin laitteen kevyempi liikuteltavuus edellyttaS ajoliikkeen moto- 
risointia. Eras tapa tailaisen motorisoidun rontgenlaitteen ohjaamiseksi on 
jarjestaa ajokahva, jonka manuaalinen liikuttaminen aikaansaa ohjaussignaaii- 
en syntymisen vaunun vetopyorien moottorielimien kayttamiseksi vaunun oh- 
jaamiseksi haluttuun suuntaan. Eras tallainen ratkaisu on esitetty US patentis- 

20 sa 4697661 , jossa ajokahvan toiminta perustuu ajokahvan liikkeen muuttami- 
sen ajokahvan laheisyyteen jarjestettyjen ulokevarsien taivutusliikkeeksi. joka 
taivutusliike aikaansaa mainittujen ohjaussignaalien muodostumisen. Esilla 
olevan keksinnon eraana paamaarana on aikaansaada uudentyyppinen liikutel- 
tava rontgenlaite, jossa ajokahvan Hike on muutettavissa suhteellisen yksinker- 

25 taisesti ja luotettavasti moottorielimien ohjauselektroniikkaa ohjaavaksi sahko- 
signaaliksi. Eraana tarkeana lisatavoitteena on aikaansaada moottoroitu liiku- 
teltava rontgenlaite, joka on lisaksi jarjestetty liikuteltavaksi poikkeustilanteessa 
pelkastaan manuaalisesti ilman moottorielimia. 

30 Keksinnon paamaarien toteuttamiseksi keksinnon mukaiselle liikuteltavalle 
rontgenlaitteelle on tunnusomaista se, etta ajokahvan sivutangot on kiinnitetty 
vaunuun kiinteasti liitetylle kierloaksel.lle sen ympari kaantyvaksi; etta sivutan- 
got ja poikittaistanko on liitetty toisiinsa niveloidysti sallimaan sivutankojen en 



suuruisen ja/tai ensuuntaisen kaantoliikkeen mainitun kiertoakselin ympari; etta 
sivutangot on varustettu el.milla. jotka tiikkuvat kulloink.n suhen liittyvan sivu- 
tangon kaantoliikkeen mukana ja joiden elimien Hike mitataan mittauselimilla, 
jotka muuttavat mainittujen elimien liikkeen sahkosignaaliksi, jolla ohjataan - 
5 vetopyorien moottorielimien toimintaa. 

Seuraavassa keksintoa selostetaan yksityiskohtaisemmin oheiseen piiriistuk- 
seen viitaten, jonka ainoa kuvio esittaa kaaviollisena sivusta nahtyna kuvanto- 
na rontgenlaitteen vaunuosaa ilman siihen liitettavia varsinaisia rontgenku- 
10 vauksen laitteita. 

Kuvion mukaisesti vaunuun kuuluu vetopyorat 17, joita on esitetyssa suoritus- 
muodossa yksi vaunun kummallakin sivulla, ja joita kulloinkin kaytetaan ajo- 
moottorilla 12 hihnojen 13. 15 valityksella. Hihnaa 15 kiristetaan kiristysjousien 
15 1 1 ja niihin liitetyn kiristyspyoran 1 8 avulla ajomoottonn 1 2 pyonmisliikkeen si.r- 
tamiseksi hihnapyorien 14,16 kautta vetopySralle 17. Ajomoottorin 12 toim.ntaa 
ohjataan ajokahvalla. johon kuuluu sivutangot 2. ja niiden valiin nivel6idyst. 
liitetty poikittaistanko 1. Sivutangot 2 on kiinnitetty vaunuun kiinteasti liitetylle 
kierloakselille 3 mahdollistamaan niiden kaantoliikkeen kiertoakselin 3 ympari. 
20 Sivutankojen kiertoakselin 3 puoleiseen paahan on liitetty esitetyssa suoritus- 
muodossa hammaskehan osa 4, joka liikkuu kaantoliikkeessa sivutangon 2 
mukana. Tama hammaskehan 4 kaantoliike mitataan esimerkiksi potentiometn- 
na toteutetulla mittauselimella 10, joka muuttaa mainitun li.kkeen sahkosignaa- 
liksi, joka syotetaan ajomoottoreiden 12 ohjauselektroniikalle ajomoottoreiden 
25 kayttamiseksi vaunun ohjaamiseksi haluttuun suuntaan. Sivutankojen 2 ja 
poikittaistangon 1 valinen nivelliitos sallii sivutankojen 2 eri suuruisen ja tarvit- 
taessa eri suuntaisen kaantoliikkeen kiertoakselin 3 ympari halutun kulkusuun- 
nan mahdollistamiseks,. Ajettaessa suoraan (eteen- tai taaksepain) vetopyorat 
pyorivat keskenaan samalla nopeudella ja samaan suuntaan mutta kaannytta- 
30 essa vasemmalle tai oikealle on toisen vetopyoran pyorittava hitaammin kuin 
toisella puolella oleva vetopyora tai vetopyonen on pyonttava eri suuntiin. 



Poikkeustilanteen varalta, esimarkiKsi virran cllessa kytkema.ta laitteeseen ,a, 
akkuien ollessa ,yh|a,, on keksinnSn mukaiseen rontgenlaitteen vaunuun jar,es- 
,e,.y elinnet, ioilla aiomoottorit 12 voidaan vapauttaa vedosta ve.opySnen 7 
Kanssa sallimaan laitteen n^anuaalinen siirtaminen. EsitetyssS succilusmuodcs- 
5 sa naihin elimiin kuuluu vapautuslevy 7, johon on liiteny vaijeri 9. joka on liitetty 
vetohihnan 16 kinstyspy6r8an 18. Vedettaessa tai tySnnettSessa aiokahvaa 
voimakkaasti yli no.maalin ajoliikkeen vapautuslevy 7 vetaa vaijeria 9. ,oka 
puolestaan ve.aa kir.s.yspy.raa 18 paastaen vetohihnan 15 luistamaan hihna- 
pyoran 14 yli. TallSin tyflnnettaessa tai vedettaessa vaunua pyorat 17 paasevat 
10 pyerimaan vaikka ajomoonori 12 on itsepitava. Vapautettaessa aiokahvasta 
kiristysiouset 1 1 painavat kiristyspyPtaa 18 vetohihnaa 1 6 vaslen, jollo.n a,o- 
kahvan vapautus toimii iarruna «sepitavan aiomoonorin iohdosta. Vedet aessa 
aiokahva nomtaaliasentoon se lukkiutuu siihen. Aiokahvan normaali a,ol„ke on 
raioitettu liikeraioittimilla 6 ja vapautuselimien liike on puolestaan ra|0,tettu 
15 raioitinlevylla 8. Hammaskehan 4 yhteyteen on lisaksi iStiestetty edullisest, 
iousielimet 6, jo.ka paikoittava. ajokahvan keskiasentoonsa vapautettaessa ote 
aiokahvasta. Ajokahvan korkeus on edullisesti jadestetty saadettavaksi. 




A 

Patftnttivaatimukset 

1. Liikuteltava rontgenlaite, johon kuuluu ainakin yhdella itsenaisesti kaytettyjen 
vetopyorien parilla ja niiden moottorielimilla (12) varustettu vaunu, jossa on 
5 ajokahva, johon kuuluu sivutangot (2) ja niiden valilla ulottuva poikittaistanko 
(1), jossa laitteessa on lisaksi ajokahvan liikkeeseen reagoivat elimet, jotka 
ohjaavat moottorielimien (12) toimintaa vaunun ohjaamiseksi haluttuun suun- 
taan, tunnettu siita, etta ajokahvan (1,2) sivutangot (2) on kiinnitetty vaunuun 
kiinteasti liitetylle kiertoakselille (3) sen ympari kaantyvaksi; etta sivutangot (2) 
10 ja poikittaistanko (1) on liitetty toisiinsa niveloidysti sallimaan sivutankojen (2) 

0 eri suuruisen ja/tai erisuuntaisen kaantoliikkeen mainitun kiertoakselin ympSri; 
etta sivutangot on varustettu elimilla (4), jotka liikkuvat kulloinkin siihen liittyvan 
sivutangon (2) kaantoliikkeen mukana ja joiden elimien liike mitataan mittaus- 
elimilla (10), jotka muuttavat mainittujen elimien (4) liikkeen sahkosignaaliksi, 

: ' * ■ . 15 jolla ohjataan vetopyorien (17) moottorielinnien (12) toimintaa. 

1 * I 

;f- 2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen rontgenlaite, tunnettu siita, etta laitteeseen 

kuuluu elimet (6) ajokahvan (1 ,2) paikoittamiseksi automaattisesti kesklasen- 
' ' ' toonsa irrotettaessa ote ajokahvasta. 

••• • 20 

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen rontgenlaite, tunnettu siita, etta ajo- 
' 41 kahvan (1 ,2) korkeus on saadettavissa. 

■ , : 4. Jonkin edella olevan vaatimuksen mukainen rontgenlaite, tunnettu siita, etta 

■ , ' 25 laitteeseen kuuluu lisaksi vapautuselimet (7-9), joilla moottorielimet (12) ovat 

: . irrotettavissa vetokytkennasta vetopyonen (17) kanssa sallien pyorien (17) 

pyorimisen vapaastija siten vaunun siirtamisen manuaalisesti. 
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